ProXSys

Comeércio e Manutencéo de Produtos Eletronicos

Manual CP-WS1

Mapeamento de memoria e conexdes do
Controlador CP-WS13/8DI8B8DO-WIFI/OEM

PROXSYS

Verséo 2.0 Agosto -2017

Controlador Industrial CP-WS1



ProX SYS Comeércio e Manutencéo de produtos eletodni

Configuracdes de Hardware

O controlador CP-WS13/8DI8BDO-WIFI/OEM, foi desenwidb para atender
aos requisitos de pequenas aplicacbes de contrdlestriais envolvendo entradas e
saidas digitais.

Entradas| Saidas| Saidas
Cadigo CLP digitais |digitais| digitais
12 -30| Rele |Transistor
Vcc-PNP
CP-WS13/8DISBDO-WIFI/OEM 8 0 8
Saida Transistc
CP-WS13/8DISBDO-WIFI/OEM 8 8 0
SaideRele

Tabela 1 — Configuracdo do CP-WS13/8DI8DO-WIFI/OEM

Outras configuracdes estdo disponiveis sob conséltaprogramacdo do
controlador é realizada através de linguagem laaltavés do editor ladder SCPwsl1.

No SCPwsl, deve-se escolher no menu Arquivo >>iQardicdes de hardware
o controlador programavel CP-WS13/8DIBDO-WIFI/OE¢dmo mostra a figura 1.

ol Configuracdo do Controlador X

Controlador

CP-WS13/8DI8DO/WIFI-OEM -l :
CP-WSMI02DI2DO A i
CP-WS11/4DO4DI-OEM ..
CP-WS11/2DI4D02A04AI-TERMOPAR-OE|

CP-WS11/2DI4D0O2A04AI-0/5Vdc-OEM
CP-WS42/32K-4D0O4DI1AO

CP-WS41-64K/6 DO8DI2A02AI2TAI-2COM
CP-WS13/8DI8DO2AI2A0/IHM-OEM
CP-WS13/8DI8DO/WIFI-OEM

o

22

Figura 1 — Sele¢édo do CP-WS13/8DIS8DO-WIFI/OEM nfiveare SCPws1

A figura 2 mostra o aspecto do CP-WS13/8DI8DO-WIHM que é uma placa que
pode ou ndo ser montada em suporte para trilhosT@+gaixa fechada IP20.

O controlador CP-WS13/8DI8DO-WIFI/OEM com saidasgla ou transistor e 8
entradas PNP conta com operadores do tipo R, MG, T, Q e L. As quantidades e
funcBes de cada um destes elementos é mostradbeata 2.

Os operadores do tipo M operam internamente conbi®32(4 bytes) e séo
disponibilizados para comunicacdo em 16 bits (Z28ypodem ser avaliados com sinal
na faixa de-32,768 a 32,767 ou sem sinal na faixa de 0 — 65&3%endendo do
software de leitura.

Os operadores tipo L trabalham com 4 bytes na fdxa2.147.483.648 a
2.147.483.647. Para efeito de uso em comparadanpsracoes matematicas podem ser
considera a existéncia de nimeros negativos.
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2 — Mapeamento de memoria

Quantidade Faixa Funcao

Tipo de elemento

Operador | 99 R1-R99 Rele auxilia

Operador N 9 M1-M9 Memoria Inteiri

Operador M 4 M10-M13| Contagem rapida entrada I1

el2—Item 7

Operador N 7 M14-M20 Memoria Inteiri

Operador M 15 M21-M47| Memoria Inteira - EEpram
M36 a M39 endereco IP

M40 a M43 mask IP
M44 a M47 Gateway IP
Obs..
Operador N 114 M48-M149 Memoria Inteiri
Operador M 1 M150 Memoria Inteira -
RESERVADA
Operador N 10C M151-M25C Memoria Inteiri
Operador L 50 L1-L50 Memoaria Long — 32 bits uso
gera

Operador 30 T1-T3C Contato Saida temporizau

Operador C 20 C1-C20 Contato saida contador
atualizado a cada 10

Operador C 10 C21-C30 Contato saida contadopr

atualizado em cada SC/

Operador ClI 30 CR1- CR3( Bobina reset contad

Operador Q — Saida 8 Q1- Q8 Saida Digital

Transisto/ Rele

Operador ( 1 QS Led uso geral pla

Operador 8 11-18 Entrada Digite

Tabela 2 — Mapa de memdérias do CP-WS13/8DISDO-\WIEM

Obs. 1 : As memoérias de M21 ao M47 sao recuperdaasemdria EEPROM quando o
controlador € inicializado. Podem ser alterados com programa disponivel
CLP_proxsys_util_V6.exe como mostra a figura 4, ou via escrita por protocol
MODBUSRTU comando 06 — WRITE SINGLE REGISTER. Esteurso deve ser
utilizado com cuidado pois 0 niumero méaximo de gtéea em cada memoria e 100.000
vezes.

Exemplo:

endereco 192.168.0.101 o M36=192, M37=168, M38=89#101.

Mask 255.255.255.0 0 M40=255, M41=255, M42=255, M3L3

Gateway 192.168.0.1 0 M44=192, M45=168, M46=0, MU7=

O endereco modbus do controlador pela interfacermth é fixo em ‘1.

Apos a alteracdo o CLP deve ser reiniciado paeaaald 1P.

3 — Conexoes elétricas
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As entradas digitais do CP-WS13/8DISDO-WIFI/OEM podreceber sinal de tensdo
continua na faixa de 12 a 30 Vcc. A alimentacatietétambém € em tenséo continua
em 24 Vcc ou 12Vcc e deve ser especificado no mrdancompra principalmente no

caso de saidas a rele. As entradas e saidas gligitaicontrolador tem leds para
monitoramento do estado, indicando se uma deteratitrada ou saida do controlador
esta ativada.

Figura 2 — Controlador CP-WSlS/SDIDb—WIi:I/OEM

A figura 3 mostra as duas possiveis configurapdes entradas e saidas digitais
do CP-WS13/8DI8DO-WIFI/OEM. Observe que a princigderenca esta no tipo de
saida digital que pode ser do tipo transistor ¢el B comunicacdo deste controlador €
realizado através da porta USB montada na propaizape de uma porta RS485 que
operam de forma independente, sendo que a pori#8R®pera através do protocolo
Modbus RTU.

TP e | [ R e FRL EF R FELERL FEL]
24 Vee [24Vee
12 Viee |12 vee
a a a a a & a a a a a a a & a a
Qi Q2 Q3 Q4 Q5 Qr Q8 Q1 Q2 Q3 Q4 Q5 Qr Q8
CP-WS13/8DI8DO-ETH-WIFI-OEM o] CP-WS13/8DI8DO-ETH-WIFI-OEM o
WWW.Proxsys.com.br WWW_proxsys. com.br
< T
ooooooon ooooooon
121314 1516 17 18 MTI21314 151617 18
a
Q9 Q8
ALMENTAGAD A [T ack RS485-A | RS4858
ARnEI AR b o e e e e AREAnE = oo - o)
o QD%Dl‘:‘% =] nlofsolofE
, . , . .
Placa com saida tipo RELE Placa com saida tipo Transistor

Figura 3 — Interligacdes elétricas CP-WS13/8DISDG-VWDEM
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4- Protocolo MODBUS

O controlador CP-WS13/8DISB8DO-WIFI/OEM, opera com@cravo com
protocolo Modbus/RTU tanto através da porta USBntpuatravés da porta RS485 e
permite as operacdes de leitura de bloco de mesdriairas, escrita de memarias
inteiras e operacdo de escrita mascara, pararaltalar de bits de registros. No
protocolo Modbus RTU equivalem aos comandos O3¢mesticita valor de bloco de
memorias e escravo responde), comando 16(mestevednoco de memorias inteiras
no controlador), comando 06(mestre solicita esa#@&aum uGnico registro), comando
22(escravo recebe solicitacdo de escrita de ma#k vegister). Existe um software
especifico para configurar o controlador para apena protocolo MODBUS. O
software de configuragdo do CP-WS13/8DI8DO-WIFI/OEd4ta disponivel no
instalador CLP_proxsys_util_V6.exe disponivel no site da Proxsys. A visdo geral
deste software esta na figura 8. Ao instalar estewgavel sera criado uma entrada no
menu iniciar do Windows. Neste programa € possiakbrar as entradas analogicas,
ajustar o endereco para o protocolo modbus da p&Eie da porta RS485 e selecionar
se o0 protocolo sera ou nao utilizado na porta U&hdo o software e fechado é feito
um questionamento ao usuario que deve escolhers@os@ de acordo com sua
necessidade. Para cada uma das portas USB ou R$BSivel escolher um endereco
MODBUS diferente e na porta RS485, é possivel gglac 0 Baud Rate de
comunicacdo. As alteracbes de Baud Rate da pore8R&rao efeito na proxima
inicializacdo do controlador, ou seja, no proxinocde desligamento e energizacéo

da fonte de alimentacao.
( £ Config, Calibragso CP-WS13/8DI8DO2AIZA0-0EM = Bl [

Ajuste Entradas Analogicas Aiuste Saida Analsgica 407

452 4maa00-500] | [0

Zero- Ainl 944 a
o g7 20ma 750 - 900) | [0
o B2 o
Span- dind
0 MI7A01) 0
i ]2 0 Siuste Saida dnalégica 402
184
Span-Ain2 | 4000 [0 436 4maa00-500] | [0

20maA(7s0-300) | [0
Erderego Madbus RS455 E' 0 Alterar 837 [ !
M3B(£02) 0
BAUD RATERS4ss 2600 |0 Alterar o _

Endereco Modbus USE 0 Alterar

Ajuste Saidaz Pwhd
I Ativa Pwh- 01 [Quando P de Q1 &

[ Ativa Pwh- g2 32 desabiltado Contador 0 Pwi-01[0-1000) | |0

Fiapido em 12 ativa)

deos o Pwmozotom [0
Eiilﬁ: i 0 PuM-aao000) | [0
Lo o Pwmagoiom [0
252 W Grava Pw/h CONFIG . Pwh-05(0-1000) ]D—
220 p\fxﬁ?s.%égiz] o 0 PwMasoaonn | o
w0 TREAE [T o _ewawm|F
g Frealénc 0808 | G o Pwhtasooog |0

Pr/M(5-2000Hz)

Figulra 4 — Visdo geral do software de configuragﬁoajulste do CP-
WS13/8DI8B8DO-WIFI/OEM
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Além deste programa de calibracdo e ajuste, estpowivel também no
instalador CLP_proxsys_util_V6.exe um programa para ajuste das memorias nao
volateis EEPROM do CP-WS13/8DISBDO-WIFI/OEM, chamadjuste memobrias
EEPROM . O aspecto deste programa pode ser visto naftgyu

=

= — -
TH Ajuste membria no volatil- PROXSYS ' a e X

) , .proxsys.com.br ESCREVER M21 ~ M35 ‘ LEFR TUDO ‘

M21 [t $ P M31 o g b |E21 [0 g Escever |EZ1 [0 $ Foaoi
M22 [t L] Escrover M32 0 LJ Eewer |E22 [0 LJ Ecever |E32 [0 LJ Escrever
M23 [t CLe | s M33 0 e | Eeee |E23 I e | Ewew |[E33 I e | s
M24 0 L] Escrever M3a o g Eeer |E24 [0 g Esrever | E34 [0 g Escrever
M25 0 L] Esciever M350 g Eever |E25 [ g Esever | EZG [0 g Escrever
M26 [0 $ i E16 [0 $ e |E2B[E g Escwver |E36 [0 $ Fousia
M27 [0 $ P E17 [0 g teeer |E27 0 g Escover |EZ7 [T $ Foaoi
M2g8 [t L] Eserover E1g [0 LJ ke |E28 [0 LJ Esever | E38 [T LJ Escrever
M2g9 CLe | s E19 0 e | Eeee |[E29 I e | Ewew |[E39 I e | s
M30 P e | Escew E20 [ e | Eeew [E30F Lo | Escew

Figura 5 — Visao geral so programa Ajuste memd&BEBROM

Para o CP-WS13/8DI8DO-WIFI/OEM estao disponiveisremorias de M21 a
M35, conforme descrito na tabela 2. Todas as vgaeseste programa for executado,
sera necessario ajustar a porta serial para o outagporta COM que estd em uso com
o controlador. Também é possivel salvar os valdassmemaorias nao volateis de M21 a
M35 através do editor ladder. Isso é mostradoer &0.

5 — Comunicagéao via WIFI

Este controlador pode também comunicar-se comoawscatravés do protocolo

Modbus TCP utilizando para isso uma infraestrutdeaede WIFI. Mas detalhes sobre
este tipo de operacao podem ser obtidos em maspetiico de comunicagao WIFI. O

controlador conta com um led para indicar o fluradddos

— - S

6- Comandos e utilizacdo do protocolo MODBUSRTU consupervisérios ou
controladores Mestres

6.1 — Comando 01 - READ COILS

O comando Read Coils permite ler o estado dass&lddo controlador. Cada
bit da resposta indicard o estado de uma saide@r@psl=ON e 0=OFF. A primeira
saida requisitada sera colocada no bit 0. Os &dsusados estardo em “0”.
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Requisicdo do mestre:

Nimero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 01

Endereco de Inic 2 byte: Dela4(QlaQ¢
Quantidade de saic 2 byte! De 1 a4 (maximo 1
CRC1¢ 2 byte:

Resposta do controlador:

Nimero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 01

Nimero de byte 1 byte N — NUumero de bytes de dac
Estados das saida: N byte: Estados das saic
CRC1¢ 2 byte:

6.2 — Comando 02 - READ DISCRET INPUTS

O comando Read Discret Inputs permite ler o estdds entradas | do
controlador. Cada bit da resposta indicara o esteedama entrada I, sendo 1=ON e
0=0OFF. A primeira entrada requisitada sera cologamebit 0. Os bits ndo usados

estardo em “0”".
Requisicdo do mestre:

Nimero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 02

Endereco de Inic 2 byte: Dela4(ll1ald
Quantidade dentrada 2 byte: De 1 a4 (maximo 1
CRC1¢t 2 byte:

Resposta do controlador:

Nimero do conolador escrav | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 02

Nimero de byte 1 byte N — NUumero de bytes de dac
Estados daentradas N bytes Estados das entrac
CRC1¢ 2 byte:

6.3 — Comando 03 - READ HOLDING REGISTER

O comando Read Holding Register permite ler o vadas memdrias M do
controlador. Serd enviado como resposta o valorndamoéria solicitada e as
subsequentes conforme a quantidade de registrogamids. Caso seja solicitado uma
quantidade acima do maximo permitido, a resposta aequantidade maxima de

registros possiveis.

Requisicdo do mestre:

Numero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 03

Ndmero da memoria inici 2 byte: Conforme controlad:
Quantidade dmeméoria: 2 byte: Conforme controlad:
CRC1¢ 2 byte:

Manual CP-WS1 — Mapeamento de memoria e conextas/EFB/OEM
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Resposta do controlador:

Nimero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 03

Nimero de byte 1 byte N — NUumero de bytes de dac
Valor das memdrias solicita N bytes Valor de M[X]

CRC1¢ 2 byte:

6.4 — Comando 05 - WRITE SINGLE COIL

O comando Write Single Coil permite definir o valde uma saida Q do
controlador. A saida sera desligada caso o valkaéa for “0000” ou ligada se o valor
for “FF00” (valores em hexadecimal).

Requisicdo do mestre:

Nimero do controlador escre | 1 byte Del a 25
Comand 1 byte 05

Nimero da saic 2 byte! lat¢

Valor para ligar/desligi 2 byte: 0x0000 ou OxFFC
CRC1¢ 2 byte:

Resposta do controlador:

Nimero do controlador escre | 1 byte Dela?25
Comand 1 byte 05

Numero da saic 2 bytes la:¢

Valor para ligar/deslig 2 byte: 0x0000 ou OxFFC
CRC1¢ 2 byte!

6.5 — Comando 06 - WRITE SINGLE REGISTER

O comando Write Single Register permite definiratov de uma memoria M do
controlador. E informado a meméria e o valor acedvcado. Observe que as memorias
sdo numeradas iniciando em M[1], mas para o comansida M[1] € a de numero
HOH.

Requisicdo do mestre:

Nidmero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 06

Nimero da memor 2 byte! Conforme controlad:

Valor 2 byte: Valor a ser colocado em M|
CRC1¢ 2 byte:

Resposta do controlador:

Nimero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 06

Nimero da memor 2 bytes Conforme controlad:

Valor 2 byte: Valor a ser colocado em M|
CRC1¢ 2 byte:

6.6 — Comando 15 - WRITE MULTIPLE COILS
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O comando Write Multiple Coils permite definir oleade varias saidas Q do
controlador em um Unico comando. A saida sera g#sii caso o valor do bit
correspondente for “0” ou ligada se o valor for Bl.informado a saida inicial e a
guantidade de saidas a serem alteradas. Obsenas gagédas sao nhumeradas iniciando
em Q[1], mas para o comando a saida Q[1] é a denui@".

Requisicdo do mestre:

Numero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 15

Saidiinicial 2 byte: NuUmero da said- 1
Quantidade de saic 2 byte: Conforme controlad:
Numero de Byte 1 byte N

Valor para saidi N bytes

CRC1¢ 2 byte:

Resposta do controlador:

Numero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 15

Sada inicia 2 byte: NuUmero da said- 1
Quantidade de saic 2 byte: Conforme controlad:
CRC1¢ 2 byte:

6.7 — Comando 15 - WRITE MULTIPLE REGISTER

O comando Write Multiple Register permite definirvalor de um bloco de
memoria M do controlador em um Unico comando. Brinkdo a memoria inicial, a
guantidade de memdrias a serem alteradas e um tdmems valores. Observe que as
memorias sdo numeradas iniciando em M[1], mas pax@mando a saida M[1] € a de
namero “0”.

Requisicdo do mestre:

Numero (o controlador escrar | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 15

Memdria inicia 2 byte: NUmero memorii- 1
Quantidade de memér 2 byte: Conforme controlad:
Numero de Byte 1 byte N

Valor para memorit N*2 bytes

CRC1¢ 2 byte:

Resposta do controlador:

Nimero do controlador escre | 1 byte Dela?25

Comand 1 byte 15

Memodria inicia 2 byte! NUmero memdrii- 1
Quantidade de memoér 2 byte: Conforme controlad:
CRC1¢ 2 byte:

6.8 — Comando 16 - MASK WRITE REGISTER

O comando Mask Write Register permite alterar mwvale uma memoéria M
utilizando fungdes logicas AND, OR e NOT, deste mpérmite se alterar o valor de
apenas 1 bit de dado da memoaria.
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O valor final da memoria sera:

Valor_final = (Valor_atual AND Méascara_and) OR (Mags_or AND (NOT Mascara_and))

Requisicdo do mestre:

Numero do controlador escre | 1 byte Dela?25
Comand 1 byte 1€

Memdria 2 byte: NUmero memorii- 1
Mascara ANI 2 byte: 0x0000 a OxFFF
Méscara Ol 2 byte: 0x0000 a OxFFF
CRC1¢ 2 byte:

Resposta do controlador:

Numero do controlador escre | 1 byte Dela?25
Comand 1 byte 1€

Memdria 2 byte: NuUmero memorii- 1
Mascara ANI 2 byte: 0x0000 a OxFFF
Méscara Ol 2 byte: 0x0000 a OxFFF
CRC1¢ 2 byte:

Podem ser utilizados alguns artificios para obtstatus de entradas digitais ou
escrever nas saidas do controlador CP-WS13/8DI8DEIADEM.

A figura 6, mostra o método utilizado para trarisfe status das entradas
digitais para a memoria M14. Cada entrada digitependendo do seu estado carrega
seu bit correspondente em M14. A memoria inteira4dM&l uma memoria com
capacidade de 16 bits. Cada bit de M14, no progtadder representa o status de uma
entrada digital de acordo com seu peso binario.

215 214 213 212 211 21C 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20
X | X | X | X | X | X | X | X | X | X | x| x[14]13]12]11
Figura 6 — Distribuicdo das entradas digitais endlara o programa exemplo
Se Il ativo ativa Bit 0 de M1
hl MO
—II k1
I M[]
Se I1 desligado desativa Bit 0 de M1
1 MO
) 4 kD
Jl M[1]
Se I2? ativo ativa Bit 1 de M2
|2 MO
—II k2
I M[2]
S5e I2 desligado desativa Bit 1 de M2
|2 MO
)4 K0
Se I3 ativo ativa Bit 2 de M3
13 MO
—II k4
I M[3]
Manual CP-WS1 — Mapeamento de memoria e conextas/EFB/OEM 10
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Se I3 desligado desativa Bit 2 de M3

13 MOV
1V ]
Al ME3]

Se I4 ativeo ativa Bit 3 de M4

14 MOV
1 k3
I' M[4]
Se I4 desligado desativa Bit 3 de M4
14 MOV

|V k0D
Al M[4]

Concateta todos os bits de entrada em Mi4

.M[‘I]. - .M[S]. - .M[4D.].+
M2 =rMiE] =FM4T]
MA0] | M1 | Wi

Figura 7 — Trecho de programa para aquisicéo eagrdigjitais

Assim, quando I1 ligado deve-se ativar o bit 0 qmso binario igual a 1, quando 12
ligado deve-se ativar o bit 1 com peso binario igu2, quando 13 ligado deve-se ativar
0 bit 2 com peso binario igual a 4 e quando l4dmdeve-se ativar o bit 3 com peso
binario igual a 8. Quando as respectivas entragtageeem desligadas 0s pesos binarios
devem ser zerados.

Utiliza-se no ladder, uma memoria inteira paraacadtrada digital, ativando e
desativando o respectivo bit e em seguida todossadtados sdo concatenados em M14
através de operacdo de soma, como mostra a figura 7

Depois de aquisitar as entradas digitais, € naédessiar uma forma de receber
os valores que irdo ativar / desativar os reledliates R1 e R2, utilizando para isso a
memoria inteira M17. Da mesma forma como foi f@igma M14, cada bit de M17 sera
responsavel pelo controle de um determinado retdiau Neste caso, vamos utilizar
também um recurso disponivel nas memorias do tiflorig de 32 bits) disponivel no
CP-WS13/8DI8DO-WIFI/OEM. As memoarias do tipo L, gmad enderecar contatos no
programa ladder, utilizando o enderecamento L1112,L1 1/3 e assim sucessivamente.
Neste caso, L1/1 representa o bit 0 da memoridlia o bit 1 e assim sucessivamente.
Basta entdo mover a memoria M17 para L1 e ai emtélerecar os contatos com os bits
correspondentes. A figura 8 mostra como € a dig@osios bits em M17 e L1.

215 214 213 212 211 21C 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20

X | X | X | X | X | X | X | x| x| x| x| x| x| x |R2|R1

Disposicao dos bits em M17

215 214 213 212 211 21C 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20

X | x | x| X | X | x| x| x| x| x| x| x| x| x |LY2|L1A

Disposicao dos bits em L1

Figura 8 — Distribuicéo dos reles auxiliares em Ndava o programa exemplo

Manual CP-WS1 — Mapeamento de memoria e conextas/EFB/OEM 11



ProX 5y5 Comeércio e Manutencgéo de produtos eletodni

—
Movimenta M17 para L1
R10 MOV

|V W[17]
Al L[]

L1/1 status bit 0 de M17 recebido ScadaBR
L1A1 A1

I N-
II

L1/2 status bit 1 de M17 recebido ScadaBR

L2 A2

I &
II
Rl ligafdesliga saida Q1 em fungdo ScadaBR
[}

R1
—| N
|
R2 liga/desliga saida Q2 em fungdo ScadaBR
a2

i N

Figura 9 — Trecho programa tratamento recepca@adesdiScadaBR

A figura 9, mostra o trecho de programa necesgdmia esta operacdo. Primeiro
o valor recebido pelo CP-WS13/8DISDO-WIFI/OEM proiente do ScadaBR através
de M17 e movimentado para L1, neste caso € obrigabbuso de um contato logica
antes do bloco MOV, utilizou-se R10 sempre fechgmiya executar esta operacgéao.
Com o valor transferido para L1, pode-se utilizzdabit de L1 em contatos abertos ou
fechados para execucao de operagdes no diagradsa.lad

7- Entradas de contagem rapida

O CP-WS13/8DIBDO-WIFI/OEM possui duas entradasdag mapeadas nas
entradas 11 e 12. A entrada |1 estd sempre em pjem a entrada 12 estd em operacao
quando a funcdo de PWM das saidas Q1 e Q2 estivddaaA frequéncia maxima dos
pulsos nas entradas € de 100 Khz. A contagem izagaldiretamente nas memaorias
mostradas na tabela 3.

Entrada Digital Memoéria Contagem | Limite / Incremento
1 M10 0-6553¢

M11 Incremento final M1
2 M12 0-6553¢

M13 Incremento final M1

Tabela 3 — Mapa de memodrias contador rapido

Tomando como exemplo a entrada |1, os pulsos séatados em M10 até o
limite de 65535, quando entdo M10 é zerada e umenmento é gerado em M11. O
mesmo ocorre com relacdo a entrada 12 e as menidtiage M13.
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8 — Contadores

A faixa de contadores que vai de C1 até C30 teadar de contagem atualizado
a cada SCAN de programa, mais precisamente nodm&@CAN. Isso permite pegar
pulsos de contagem curtos no final da execucaoalyrama ladder.

9- Bloco de controle PID

Existem 2 blocos de controle PID disponiveis no tmdador CP-
WS13/8DIBDO-WIFI/OEM. Estes blocos possuem enderegd® memoria fixos para
PV (variavel do processo), SP(valor de referéncid)V(saida do controlador) ,
GP(ganho proporcional) , Tl (tempo integral) e Hd{po derivativo). As respectivas
posi¢coes sdo mostradas na tabela 4.

O ganho proporcional tem um fator de escala de i$@0¢, o valor enviado para
o ganho proporcional é dividido por 100. Assim ualov de ganho M22 = 20 é na
verdade um ganho proporcional de 0,2. O Tempo a&ry, TD também tem 0 mesmo
fator de escala. No caso do tempo derivativo seemdnia M29 = 200, temos tempo
derivativo de 2 segundos. O bloco PID deve seraligado através da movimentacao
de variaveis para as memoarias que constituem gsdlou pode-se receber os dados via
comunicacao via MODBUSRTU. A entrada PV pode recebealor de uma entrada
analdgica e a saida OV pode enviar o resultad@ldolo para uma saida analégica.

Tabela 4 — Enderecos blocos PID

Operador PID1 PID2
PV M40 M41
SF M21 M22
ov M43 M44
GF M23 M24
Tl M25 M26
D M29 M30

O set-point pode ser configurado também atravésida movimentagdo ou
atraves de tela da IHM, ou pode receber atualizag@wés da porta serial utilizando o
aplicativo de supervisdo de PID.
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Figura 10 — Superviséo de PID

Através do aplicativo supervisorio PID é possiyastar o SP, GP, Tl e TD. A
tela do supervisor de PID pode ser vista na fidiraNeste caso a inicializacdo do
bloco PID necessita apenas da configuracdo dadenpara PV e o envio da saida do
bloco OV para a saida analdgica. A figura 11 maseograma necessario.

Mowve ATl para entrada PV do bloco PID

R10 MOV
Iy [15]
Al M40

Figura 11 — Inicializacdo PID 1 ajustes de paraosedtravés do supervisor de PID

O bloco de movimentacéo de variaveis necessitgatioriamente de um contato
na sua entrada. Neste caso utilizou-se um contateld auxiliar R10 porém qualquer
outro contato poderia ser utilizado.
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